
Příklad: Optimální interpolace
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Pozor !!!
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Kriging
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Výpočet hodnoty

w = [ -0.31   0.65   0.66]T

A = -0.31* 0.4 +  0.65*6  +  0.66*7
    =  8.34

B1=4     B2=6    B3=7



Chyba kriging ve vztahu k OI

M

1+0.2 0.8

0.8 1+0.1

0.3 0.2

0.3

0.2

1+0.3

0.25

0.5

0.8

h

-0.31

0.65

0.66

w

( ) Mwwhw TTa +−=ε 21
2



Chyba kriging ve vztahu k OI
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Iterační metoda OI
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Výpočet
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